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Ovlddaci pohon

MVHE-3K

Zdvihovy pohon pro regulacni ventily

-

<

CONTROLLI

Technicky popis

Pohon MVHE-3K je elektro-mechanicky pohon s krokovym
motorem pro dvoucestné a tficestné regulaéni ventily v:
rozvodech UT a CZT
klimatiza¢nich soustavach

Pohon MVHE-3K umoznuje pfepinacem volit typ Fidici-
ho signalu: bud tfibodovou regulaci nebo spojitou regulaci
0(2)-10 V. Spojita regulace umoznuje podstatné rychlejsi po-
lohovani servopohonu.

Pohon je mozné ovladat téz proudové spojitym signalem
(4-20 mA).

Automaticka adaptace pracovniho zdvihu podle maximalniho
zdvihu ventilu zajisti pfizptsobeni pohonu koncovym poloham
ventilu, jak pfi fizeni spojitym signalem, tak 3-bodove.

Pohon je vybaven na desce elektroniky indikacnimi LED dio-
dami informujicimi o provoznim stavu a umoZznujicim prova-
dét diagnostiku pohonu.

Technické parametry jsou uvedeny na nasledujicich stranach.

Zakladni technické parametry

AC: 24V £20%, 50-60 Hz; DC: 22-30 V
17VA/85W

spojita regulace 5-14,9mm 15s
spojita regulace 15-24,9mm 25s
spojita regulace 25-39,9mm  35s

napajeci napéti
prikon:

doba prestaveni:

spojita regulace 40-50 mm 50s
3-bodova regulace 60 s
pracovni zdvih 5-50 mm
ovladaci sila 3000 N
zatézovatel max. 50% / 60 minut

analogovy vstup Y-M:

napéti 0-10, 2-10, 0-5, 2-6, 5-10, 6-10 V
(pfi impedanci min. 100 kQ)
proud 4-20 mA (500 Q)

digitalni vstupy Y1-Y2:
ovladaci napéti 24 V~
vstupni proud 5mA
délka pulsu fidiciho signalu min. 20 ms

svorka V+:
napéti 16 V=10,5V
max. proud (ochrana proti zkratu) 25 mA
svorka U:
napéti 2—-10V (0-100 %)
odbér max. 2 mA
teplota okolniho prostredi:
pracovni, skladovaci -10-60 °C

relativni vihkost max. 90% nekondenzuijici
kryti IP 55
izolacni tfida Il

EMC 2014/30/UE
EN 61326-1:2013

vyrobek spliuje standardy:

material:
télo hlinik
kryt ABS/PC plast
rozmeéry viz. str. 2
hmotnost 4 kg

Ddavdme energii smér

VA
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Rozmeéry [mm]
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Popis funkce

Pohon

Krokovy motor pohonu pohani ozubeny hfeben prostfednic-
tvim pfevodovky. Motor pfijima Fidici signal od regulatoru.
Ozubeny hieben zajistuje linearni posuv vietene ventilu.
Ridici signal

V pfipadé spojité regulace pfi snizovani urovné napéti fidiciho
signalu zajizdi tahlo do pohonu (nastaveni z vyroby). Logika
zdvihu (DA/RA) Ize nastavit.

Manualni ovladani
K manualnimu ovladani slouzi ovlada¢ umistény na zadni
strané téla pohonu. Po zatlaceni ovladace se rozpoji elektric-

ky obvod a pohon prestane ovladat kuzelku. Ota¢enim ovla-
dace presouvame kuzelku do libovolné polohy ve které ku-
zelka zUstane stat az do okamziku, kdy ovladac vratime zpét
do puvodni polohy.

Zpétné hlaseni polohy
Servopohon MVHE-3K ma vystupni signal 2—10 V= pro zpétné
hlaSeni polohy, kdy 2 V odpovidaji poloze zavieno a 10 V od-
povida poloze otevieno.

Koncové spinace

V pfipadé potfeby je mozné pouzit k synchronizaci regulac-
nich armatur koncové spinace DMVH (pfislusenstvi). Maxi-
malni zatizitelnost kontaktd modulu DMVE je 24 V, 1 A.

Montaz

Pohon mdzZe byt instalovan vodorovné, svisle a v mezipolo-
hach. Nikdy v§ak nesmi byt instalovan hlavou dolG (viz obr.).

PFi montazi nasuneme tfimen pohonu do drazky na krku ven-
tilu. Sou€asné nasuneme matici vietena do zafezu segmentu

jsou uvedeny v montaznim navodu.

teplota média <120 °C
, 4 - s ~

S O
>120 °C >120 °C
e®m
o (%)
®e

Instalace pohonu

Prepinace na zakladni desce nastavujeme pred instalaci po-
honu. Ostatni pfepinaCe a potenciometry neni nutné nasta-
vovat.

Pro nastaveni koncovych poloh nastavime DIP7 do polohy
MAN. PFi detekci koncovych poloh pohon uplné zavie a pak
zcela otevie ventil. Nastaveni je dokon&eno po té, kdyz ser-
vopohon opét zavie ventil. Poté pfepina¢ DIP7 vratime zpét
do polohy AUTO.

Tuto procedlru provadime pod napétim (ovlada¢ manualni-
ho ovladani je v zakladni poloze). Elektronické obvody si urci
velikost zdvihu a dobu pfebéhu. Tyto informace se ukladaji
do paméti EEPROM, takze nemUze dojit k jejich straté ani pfi
vypadku napéti.

Teprve po korektnim provedeni této procedury zane pohon
reagovat na fidici signal z regulatoru.
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Pfipojeni vodic

svorka funkce popis . vodic .,
prufez [mm?]  délka [m]
L1 24 V= f L
>
Ln oV napajeci napéti =215 <75
Y vstup
M vstup, nula e
>
Y1 oteviit fidici signaly >20,5 <200
Y2 zavrit
V+ 16 V=, 25 mA  vystupni napéti 20,5 <200
U 0-100 % zpétny signal 20,5 <200
2
D
e _al
NORM INV H‘j WH NORM INV
0(2) v 10V U
10V 0(2) v I E
Y ;%E‘EE Y1 Y2 Y1 Y2
oS- - - -0 \
: modul koncovych spinaga DMVH :
: zaviraci relé oteviraci relé :
| |
1| K1 | K2 |[KC1 K3 | K4 |KC2|
. S - > I
3 l>5 g l>5 w
.- g8 < 88 \
2N N 2N\ ne |
23 £ 28 £ |
23 ge 28 2 [
| |
Priklad zapojeni
3-bodova regulace spojita regulace
24 V~ 24 V~
regulator pohon regulator pohon
otevira Y1 L1 L1 Y v L1
zavira Y2 M M
Ln Ln Ln
oV ov

Ovladani je bezpotencialové propojovanim

kontaktu Y1 nebo Y2 s pracovni nulou (Ln).

Kontakty M a Ln jsou vnitiné spojeny.
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Nastaveni pohonu

DIP1

Logika zdvihu ventilu nam udava v jaké krajni poloze je ventil
fyzicky uzavren.

standardni nastaveni = DIR (kuZelka zavira nahoru)

DIP2

Udava zplsob Fizeni pohonu.

MOD = spojité fizeni, INC = tfibodové Fizeni.
standardni nastaveni = MOD (spajité fizeni)

DIP3

zplsob prace ventilu (---) — cely rozsah (0-10 V) na jeden
ventil / (SEQ) jedna pUlka rozsahu na prvni ventil, druha palka
rozsahu na druhy ventil.

(pfi této volbé Ize ovladat dva ventily vybavené timto poho-
nem jednim spojitym signalem a to tak, Ze v jedné pulce spek-
tra pracuje jeden ventil a v druhé pulce spektra druhy ventil)
standardni nastaveni = --- (0-10 V)

DIP4
volba rozsahu Fidiciho signalu 0-10V / 2-10V
standardni nastaveni = 0-10V

DIP5

Udava nam v jaké ¢asti spojitého signalu je tento pohon ovla-
dan zdali ve spodni poloving, ¢i v horni polovivé.

(volba je aktivni pouze pfi volbé DIP2 = OFF a DIP3 = ON)

DIP6
Urcuje, zdali je pohon fizen proudové nebo napétove.
(volba je aktivni pouze pfi volbé DIP4 = ON)

DIP7
Kalibrace pohonu k danému ventilu
(AUTO - pracovni poloha / MAN - kalibrace)

Pro potvrzeni zmény nastaveni DIP je nutné bud
kratkodobé odpojit pohon od napajeni a nebo pre-
pnout pohon packou do ruéniho rezimu a zpét.

[ B ]

—»-Z0 popis poloha ,,OFF* poloha ,,ON* plati kdyz
DIR .:| - REV logika zdvihu ventil nahoru zavira ventil dold zavira
voo |HP™ INC Fizeni spojité 3-bodové
- |Be SEQ Fizeni - sekvenéni DIP2 = OFF
0-10 .:I » 2-10 fidici signal 0-10V 2-10V DIP2 = OFF
0-5, 2-6 .:I o 5-10, 6-10 pasma Fidiciho signalu 5-10V,6-10V 0-5V,2-6V DIP3 = ON
- .:| @ 4-20 mA fidici signal 2-10V 4-20 mA DIP4 = ON
AUTO .:I ~ MAN volba rezimu provoz kalibrace
Prislusenstvi
- Modul koncovych mikrospinaé¢ti DMVH
- lzolaéni a ochranné pouzdro
Vyrobce si vyhrazuje pravo ménit parametry svych vyrobkl bez pfedchoziho upozornéni.
Aktualizované vydani naleznete na internetové adrese www.hydronix.cz
Praha Brno Bratislava
“ Jesenickd 513 Sdamalova 78 Hattalova 12/C
252 44 Psary, Dolni Jiréany 61500 Brno 83103 Bratislava
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