H VSTEMS (prislusi ke katalogovému listu HS K 17016)

YDRONIC 08.2018)

Elektromechanicky pohon rady
MVT 203, MVT 403, MVT 503

(Navod k instalaci, uvedeni do provozu a pouziti)

Zakladni popis:

Pohony fady MVTx03 jsou elektromechanické pohony uréené pro ovladani 2-cestnych nebo
3-cestnych regulacnich ventild k pfimé montazi na ventily fady VSB_T a VMB_T. Pro motorizaci
ventilt jinych typd je tfeba pouzit pfipojovaci adaptéry.

Technicka data: Konstrukéni zdvih pohonu @ 2,5~16 mm
Napajeni : 5
MVT 203 230Vac 50Hz +/-10% Ridici signal MVT 203 - 3 bodovy
MVT 403, 503 24Vac/dc 50Hz +/-10% MVT 403 - 3 bodovy
MVT 503 — spojity
PFikon : MVT 203 - 16,2VA 0~10 Vdc; 2~10 Vdc; 0~5 Vdc; 6~10Vdc; 4~20mA
MVT 403 - 2,5VA
MVT 503 — 3,6VA Manualni ovladani: Pfi odpojeném napajeni
Imbuss 3mm
El. kryti : IP43
Skladovani : -20~+65°C
Pripojovaci kabel (sou¢ast pohonu): Provoz : -5~+55°C

délka: min.100cm
Relativni vlhkost: 10~90 % nekondenzujici

Pfipojeni : M30x1,5
Ostatni udaje : viz katalogovy list vyrobku
Ovladaci sila : 300N

Bezpeénostni upozorneéni:

ﬁ Tento vyrobek neni uréen pro manipulaci détmi anebo osobami se snizenymi mentalnimi nebo
motorickymi schopnostmi.

A Tento vyrobek je elektrické zafizeni a neni hrackou. Pri jeho poSkozeni a/nebo neodborné manipulaci
muze dojit k trazu elektrickym proudem.

Méjte na paméti, Zze prace na elektroinstalaci smi provadét jen osoba k tomu odborné zplisobila
s plathym opravnénim!!!

Pohon se instaluje na ventil bez pouziti dalSich nastroji pouze natoé¢enim prevlieéné matice
na pripojovaci zavit ventilu.

Nebude-li pohon nastaven do prislusné polohy odpovidajicimu pfipojenému ventilu (viz tabulka
dale), nemusi byt zajiSténa spravna funkce sestavy ventil-pohon a mizZe dojit k poSkozeni, v krajnim
pripadé i ke zni¢eni, ventilu nebo pohonu.

Informace uvedené v tomto dokumentu nezbavuji montaznika, provozovatele ani
uZivatele povinnosti postupovat pfi vdech €innostech v souladu s obecné platnymi zakony, A
technickymi normami a nafizenimi, at uz jsou zavazna a/nebo jen doporucena, stejné tak
jako dodrzovani obecné platnych bezpecnostnich zdsad, nafizeni a doporuceni.

Vzdy pouzivejte pfedepsané i doporu¢ené ochranné pomucky.
Méjte na paméti, ze jednotlivé komponenty mohou mit ostré hrany (pfipojovaci zavity) a A
za provozu mohou byt horké (ohfaté od protékajici teplonosné latky).
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Rozméry pohonu:

min. 100

i

min. 100

Montazni polohy:

Pfi montazi musi byt montazni poloha pohonu vzdy volena tak, aby nemohlo dojit k

prehrati nebo k podchlazeni elektroniky pohonu prenosem tepla z okoli, potrubi nebo
ventilu na pohon!

r/ ) ) i

) NO

Instalace pohonu na ventil:

Instalace pohonu na ventil se provadi bez dalSich mechanickych nastroja.
' N a

MVTXXXS

Nastavte (pomoci rué¢niho oviadani) drik pohonu k osazeni driku
ventilu k pojistovaci matici (A) a zajistéte Sroubem (B) skrze
3 B s e B nezavitovou c¢ast pojistné matice (A)
Pohon pripevinujte k ventilu jen tehdy, je-li dfik zasunut do pohonu!

-

¥ Y
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Elektrické pripojeni pohonu:
MVT 203, MVT 403

Zapojeni 2-bod (on/off) Zapojeni 3-bod

SPDT relé Regulator

24V~ for MVT403/403S
230V~ for MVT203/203S

Green/brown A 'V White/brown

al vl Green/brown A 'V White/brown
Zeleny / Hnédy Bily / Hnédy

24V~ for MVT403/403S
230V~ for MVT203/203S

Zeleny / hnédy Bily / hnédy
Rizeni spojité
e N
Kryt nastavovacich
DIP piepinacu
24V~
[ \}' Cerveny
Ruéni ovladani [l /
w_—_“_‘—*fL /" _Bily

I L
[ ~_Zeleny -

U Modry
+
Ridici signal

i

E
Konektor %
el. pripojeni

Zpétna vazba

by ,,/

Popis vyznamu a nastaveni prepina€ui DIP ouze pro mvr 503 [REREEE

ON OFF
DIP1 INV (oro DIP4=0FF) | ZdVih (pro DIP4=0ON) DIR (pro DiP4=0FF) | Zdvih (pro DIP4=0ON)
bip2 2~10 (pro DIP3=0FF) | 6~10 (pro DIP3=0ON) 0~10 (pro DIP3=0FF) | 0~5 (pro DIP3=0ON)
DIP3 | SEQ (polovina rozsahu fidiciho signalu) NORM (cely rozsah fidiciho signalu)

DiP4 Fixni zdvih (nastaven kombinaci DIP1 a DIP6) Autokalibrace zdvihu

Dip5 4~20 mA Rizeni nap&tové (dle nastaveni DIP2 a DIP3)
DipP6 Kalibrace (oro DiP4=0FF) | Zdvih (oro DIP4=0N) Provoz (pro DiP4=0FF) | Zdvih (pro DIP4=0ON)
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Popis nastavovacich funkci pohonu (ouze pro MvT 503)

Pohon je dodavan ve stavu, kdy vSech Sest DIP prepinacu je v poloze ,OFF*.

DIP1 Smeér uzavirani ventilu (i piP4=0FF)
Pro spravnou funkci regulace je nutné vzdy nastavit smér uzavirani ventilu.

DIR Ventil uzavira, kdyz kuzelka jede nahoru (tfrmen pohonu zajizdi do téla pohonu)
INV Ventil uzavira, kdyz kuzZelka jede doll (tfrmen pohonu vyjizdi z téla pohonu ven)
Zpétné hlaseni polohy (U) DIP1=OFF DIP1=ON
— =2 V Z —_— U=10V
; — =10 V — =2V
DIP2 Rozsah ridiciho signalu (pati jen, je-ii DIP5=0FF)

Kombinace nastaveni DIP2, DIP3 a DIP5 uréujete rozsah fidiciho signalu

0~10V/0~5 Napf. pro DIP3=0OFF, DIP5=0OFF plati 0~10V
2~10/6~10 Napf. pro DIP3=0ON, DIP5=0OFF plati 0~5V
PFi DIP5=0ON, DIP3=0FF plati 4~20mA. Nastaveni DIP2 nerozhoduje

DIP3 Sekvencni Fizeni (piati jen, je-li DIP5=0OFF)
Pri pouziti sekvencéniho fizeni mdzete ovladat dva pohony jednim analogovym signalem

NORM Pohon je ovladan spojitym signalem 0~10V resp. 2~10V (viz DIP2)

SEQ Pohon je ovladan polovinou rozsahu spojitého fidiciho signalu podle
nastaveni DIP2

Pokud nechcete pouZit sekvenéni fizeni, MUSI byt pfepina¢ DIP3 pFepnut na ,OFF*.

DIP4 Autokalibrace zdvihu nebo fixni nastaveni zdvihu
Fixed V tomto reZimu se zdvih ur€uje kombinaci nastaveni DIP1 a DIP6 (viz nize)
Autocalibr. V tomto reZimu je zdvih kalibrovan pfi kazdém spusténi.

Obecné plati ze u ventill s pruzinovym vracenim kuzelky do vychozi pozice (napf. VSX..PB, VSXT...PB) se pouziva fixni zdvih. U
klasickych zdvihovych ventilt bez vratné pruziny (napf. VMB_T, VSB_T, VX_T) se pouziva automaticka kalibrace zdvihu.

Je-li DIP4=0N pak plati:

DIP1 DIP6 Zdvih ventilu
OFF OFF 5 mm
OFF ON 55 mm
ON OFF 2,5 mm
ON ON 3,5 mm
DIP5 Zpusob fizeni pohonu

Uréuje, bude-li pohon fizen napétovym nebo proudovym signalem.
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Voltage control Pohon je ovladan napét'ové spojitym signalem podle nastaveni DIP2 a DIP3

4~20mA Pohon je ovladan proudové spojitym signalem 4~20mA
DIP6 Stav (rezim) pohonu

Je-li DIP4=0FF, tak se tento pfepinac pouziva pfi udrzbé a nastavovani pohonu nasledovné.
Chcete-li provést ruéné kalibraci, prepnéte na okamzik DIP6 do polohy ,ON*a az se zacne pohon
pohybovat, tak prepnéte DIP6 zpét do polohy ,,OFF*.

Po provedeni kalibrace obou uvrati (koncovych poloh), bude pohon reagovat na fidici signal.

Po dobu kalibrace stridavé blikaji dvé informacni LED diody pohonu (Cervena i zelena) a oranZova
dioda sviti. Pohon nereaguje po dobu kalibrace na Fidici signal).

Running Pohon je v rezimu provoz a reguluje podle fidiciho signalu
Learning Pohon je v rezimu rucni kalibrace a nereaguje na fidici signal

Automaticka kalibrace (e k dispozici pouze pti DIP4=OFF)

Tato funkce pfi kazdém spusténi automaticky zjiStuje maximalni zdvih ventilu a polohu krajni tvrati
tak, aby bylo zajiSténo korektni nastaveni pohonu k ventilu.

Kalibraci Ize provést kdykoliv ruéné nastavenim DIP6 z OFF na ON a po jejim provedeni zpétném
nastaveni DIP6=OFF.

Pozn.: Paklize bude prepina¢ DIP6 trvale nastaven na ,,ON*, bude automaticky provedena kalibrace vzdy pri
spusténi a déle po kazdé obnové napajeni po vypadku el.

Zakladni poloha (Initial positioning)

Tato funkce zajiStuje, Ze pohon vzdy po obnové napajeni a po zapnuti pfesune do tzv. inicializacni
polohy, aby regulace zac¢ala probihat vzdy z pfesné definované polohy.

Inicializani poloha se definuje nastavenim DIP1 (pi DIP4=0FF).

Paklize je pouzit proudovy fidici signal (DIP4=0N), je inicializacni poloha stejna, jako v rezimu DIR.

Funkce opakovani (Retry function)

Tato funkce zajiStuje, Ze pfi neoCekavaném zastaveni ventilu pfi pohybu se pohon automaticky
pokusi uvolnit zablokovany ventil kratkym posunutim v opaéném sméru a nasledné se pokusi opét
dosahnout zadané polohy.

Zpétné hlaseni polohy (Feedback output)
Pohon je vybaven signalem zpétného hlaseni polohy ventilu s rozsahem 2~10V.
Pri provadéni autokalibrace nebo pfi prejezdu do inicializani polohy je vzdy signal 2Vdc.
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Rucéni ovladani
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Pohon umoznuje, v pfipadé vypadku napajeni nebo ovladani, nastavit polohu dfiku pohonu ru¢né.

Rucni oviadani pomoci Imbuss klice 3mm!!

Ruéni ovladani

Konektor
el. pripojeni

Rucni ovladani je pfistupné po sejmuti krytky

napajeciho konektoru (viz obrazek).

Krytka je zajiSténa Sroubkem.

A

Pro ru€ni ovladani pouzijte Imbus kli¢ 3 mm.

Pred pouzitim ruéniho ovladani vzdy

odpojte konektor napajeni od pohonu!!!

(Pri otaceni proti sméru hodinovych rucicek jede dFik nahoru.)

Je zakazano pouzivat ruéni ovladani, je-li pohon pod napétim!!!
(Pouziti ruéniho ovladani za situace, je-li pohon pod napétim, ma za nasledek zni¢eni

pohonu na které se nevztahuje zdruka!!)

Indikacéni LED diody

Pfed opétovnym pfipojenim pohonu na napajeni vzdy zkontrolujte, zdali neni na pohonu
nasazen imbus Kli€ a je-li napajeci konektor zakryt krytkou a zajistén Sroubkem
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Obsluha a udrzba pohonu

Pohon je bezudrzbové zafizeni a nevyzaduje pravidelnou udrzbu.

Nikdy nepripojujte pohon k napéti, neni-li pfipojen na ventil!!!

Bude-li potfeba pohon odpojit (vyména ventilu, revize zarizeni apod.) je

nutno vSechny prace, vyjma testu funkcnosti, provadét pri odpojeném
napajeni.

Omezena zaruka

Vyrobce ani prodejce neodpovidaji za Zzadna pripadna poskozeni nebo
zniceni pohonu a/nebo dalSich zarizeni (zejména posSkozeni na pohon
pripojeného ventilu) zpisobena nespravnym nastavenim pohonu,
nespravnou instalaci pohonu na ventil nebo instalaci pohonu na

nepodporovany ventil.

Nerespektovani béznych bezpecnostnich a pracovnich predpisU, stejné tak, jako nerespektovani doporuceni
uvedenych pfislusném katalogovém listu a/nebo v tomto navodu na instalaci, uvedeni do provozu a pouziti
bude mit za nasledek pfi pfipadném poskozeni pohonu nebo ventilu nebo dalSich zafizeni okamzitou ztratu
veskerych zaruk.

Zejména se jedna o pfFipady poskozeni &i zni€eni pohonu nebo ventilu nespravnou montazi (zejména
nespravné nastaveni pohonu), zate€eni kapaliny do pohonu, mechanické poskozeni pusobenim vné;jsi sily a
pfipojenim na jiny, nez doporuéeny ventil nebo poskozeni pohonu nerespektovanim montazniho postupu
platného pro pouZity typ ventilu, zejména pokud se jedna o poSkozeni nebo zni€eni pohonu jeho pfetiZzenim.

Vyrobce si vyhrazuje pravo ménit parametry svych vyrobki bez pfedchoziho upozornéni Strana7z7
Aktualizované vydani najdete na internetové strance www.hydronic.cz Ref.: N-MVT_x03_r2
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