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(prislusi k pohonim rfady MVE 5xx)

(06.2020)

Elektromechanické pohony rady

MVE506; MVE506S; MVE506R; MVE506SR; MVE510; MVE510S; MVE510R;
MVE510SR;MVES515; MVE515S; MVE515R; MVE515SR; MVE522; MVE522S

(Navod k instalaci, uvedeni do provozu a pouziti)

Zakladni popis:

Pohony fady MVESxx jsou elektromechanické pohony uréené pro instalaci na kompatibilni ventily. Tyto pohony
mohou byt vybavené havarijni funkci zajisténou superkondenzatory (verze R). Tyto pohony jsou primarné
urceny pro ovladani dvou a tficestnych ventil. Standardni verze se zdvihem v rozmezi 5 az 60mm, verze
zkracena (S) se zdvihem v rozmezi 5~30mm. Ridit je Ize bud tfibodovym signalem a nebo spojité a to bud
napétové (v rozsahu 0(2)~10Vdc) a nebo proudové (v rozsahu 4~20mA). VSechny pohony této fady jsou
vybaveny ru¢nim ovladanim a dale indikacnimi LED diodami na deskach elektroniky informujicimi o aktualnim

stavu pohonu i stavu havarijni funkce (u verze R).

Technicka data:
Napajeni : 24Vac 50/60Hz +/-20%
22-30Vdc (0=Ln)

Ptikon : 13VA [MVE506(S)(R)]
18VA [MVE510(S)(R)]
21VA [MVE515(S)(R)]
25VA [MVE522(S)]

Prikon pfi nabijeni superkondenzatord 32VA
[pouze u verze s havarijni funkci (R)]

Potfebna velikost zdroje napajeni:
20VA [MVE506(S)]
30VA [MVE510(S)]
50VA [MVE515(S)]
80VA [MVE522(S)]
50VA [MVE506(S)R]
60VA [MVE510(S)R]
80VA [MVE515(S)R]

Ovladaci sila : 600N [MVE506(S)(R)]
1000N [MVE510(S)(R)]
1500N [MVE515(S)(R)]
2200N [MVE522(S)]

Rychlost pfebéhu pfi spojitém fizeni:

MVE 506(S)(R):

5~14,9mm - 15s

15~24,9mm - 23s

25~39,9mm - 30s

40~60mm - 40s
MVE 510(S); MVE515(S)

5~14,9mm - 15s

15~24,9mm - 20s

25~60mm - 30s
MVE 522(S):

5~60mm - 60s
Rychlost pfebéhu pfi 3 bodovém fizeni:
MVE5xx(R): 5~60mm - 60s
MVE5xxS(R): 5~30mm - 60s

Rychlost pfebéhu pfi aktivaci havarijni funkce:
Stejna, jako rychlost pfeb&hu v normalnim rezimu

Rozsah pracovniho zdvihu pohonu:

MVE5xx(R) 5~60mm
MVE5xxS(R) 5~30mm
Pocet kroki na 60mm zdvihu: 500

Ref.: N-MVES5xx

Garantovany pocet cykll havarijniho uzavieni
(pouze u verze s havarijni funkci (R):  min. 1000
Ridici signal:

3 bodové fizeni (Y1-Y2) 24Vac

PFi napajeni stfidanym proudem (24Vac)

mozno Fidit z L1,nebo z Ln

PFi napajeni stejnosmérnym proudem (24Vdc)
mozno fidit POUZE z Ln.

Zatézovatel : max. 50% / 60min.
Spojité fizeni : Y-M
Napétim: 0~10Vdc (Impedance min. 100kQ)
Proudem:4~20mA (500Q2)
Vystupni signaly:
Vystup V+ : 16Vdc +/- 0,5V

Max 25mA

Zpétné hlaseni polohy (Vystup U) :
2~10Vdc (0~100%), max 2mA

Koncové mikrospinace DMVE: (na objednavku)

Skladovani: -20~+50°C, <90%r.h. nekondenzujici
Provoz : -10~+50°C, 10~90%r.h. nekondenzujici
El kryti : IP54 class Ill pfi utésnéni prichodu pro kabely

(napf. prachodkou PG13,5).:

(Nejsou-li otvory pro priichod kabell utésnény, ma pohon el. kryti
IP40.Pri pozadavcich na vy$$i el. kryti, Ize na objednavku dodat
pohon s krytim IP65)

Hmotnost : MVE 5xx 1,5 kg
MVE 5xxS 1,4 kg
MVE 5xxR 1,7 kg
MVE 5xxSR 1,6 kg

Materialy :

télo : hlinikova slitina

Kryt : ABS/PC plast

Vyrobek odpovida standardiim :
EMC2014/30/CE podle EN 61326-1:2013
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HYDRONIX (prislusi k pohoniim fady MVE 5xx)
V /N

VSeobecna bezpecénostni upozornéni a pravidla:

Toto zafizeni neni uréeno pro pouziti osobami (v€etné déti), které maji snizené psychicke,
senzomotorické nebo mentalni schopnosti nebo osobami s nedostatkem zkuSenosti ¢i schopnosti vyjma
situaci, kdy obsluha, dozor a provoz zafizeni je zajistén osobou, ktera je odborné zplsobila

a/ nebo je zaskolena pro bezpeény provoz zafizeni.

Veskeré prace se zafizenim provadéjte s maximalnim diirazem na dodrzovani zavaznych i doporuc¢enych
bezpecnostnich predpist a na dodrzovani navodu k instalaci zafizeni, uvedeni do provozu a pouziti.

Vsechny prace se zarizenim, (transport, instalace, uvedeni do provozu, provoz, servis, opravy, likvidace po doziti zafizeni) musi
provadét odborné zdatni, radné pouceni a proskoleni pracovnici a v pripadé potreby si pribrat dostatecny
pocet spolupracovniktli a potfebnou mechanizaci.

Je striktné zakazano provadét jakékoliv vyslovné nedovolené tpravy nebo zasahy do zafizeni Ci jej
provozovat v rozporu s Gic¢elem pro ktery byl vyrobek zkonstruovan!!!

Tento vyrobek neni hrackou a jedna se o elektrické zarizeni. Pri jeho poSkozeni a/nebo neodborné
manipulaci s nim muize dojit k urazu elektrickym proudem, popalenim od horkych nebo studenych ¢asti
nebo pohybujicimi se mechanickymi ¢astmi.

Méjte na paméti, Zze prace na elektroinstalaci smi provadét pouze osoba k tomu odborné zpusobila, znala
prislu§nych norem, zakon(, smérnic, direktiv EU a ostatnich v misté instalace platnych norem a nafizeni
a s platnym opravnénim v prisluSeném rozsahu!!!

Veskeré prace na zarizeni, vyjma zkousky funkénosti a provoznich testu, provadéjte pouze tehdy, kdyz je
zarizeni odpojeno od napéti, proudu i od ovladani.

Pred provadénim jakychkoliv praci s pohonem se vzdy ujistéte, ze ventil, na ktery je pohon instalovan
(nebo na ktery ma byt pohon nainstalovan) neni ani prilis teply ani priliS studeny od protékajiciho média a
ze okruh, jehoz je predmétny ventil soucasti, je uzavien a ze k uzavieni okruhu nebyl pouzit ventil, na
ktery je namontovan (a nebo na ktery ma byt namontovan) predmétny pohon.

Informace uvedené v tomto dokumentu nezbavuji montaznika, provozovatele ani uzivatele povinnosti postupovat
pfi v8ech €innostech v souladu s mistné i obecné platnymi zakony, technickymi normami a nafizenimi, at’ uZ jsou
zavazna nebo jen doporucena, stejné tak jako jej nezbavuji povinnosti dodrZzovat mistné i obecné platné
bezpecnostni zadsady, nafizeni a doporuceni.

Vzdy pouzivejte pfedepsané i doporu¢ené ochranné pomucky a nastroje. Méjte na paméti, Ze jednotlivé
komponenty mohou mit ostré hrany (kryci plechy, izolani pouzdra, vika, zavity Sroub(, konce kabeld,
elektronické komponenty, svorkovnice a pod) a za provozu mohou byt horké (ohfaté od priichodu elektrického
proudu ¢i od teplonosné latky) nebo studené (podchlazené od teplonosné latky v rezimu chlazeni).

OVLADACIHO SIGNALU, NENi-LI POHON KOREKTNE NAINSTALOVAN

' JE STRIKTNE ZAKAZANO PRIPOJOVAT POHON K NAPAJENiI NEBO ZDROJI
NA ODPOVIDAJICiM VENTILU.
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Rucni ovladani:

Pohon se zastavi, vyklopite-li ovladaci
packu ruéniho ovladani dold (viz obr.1) )
Pfi odklopené ovladaci pacce se bude F\‘Tﬁ
poloha tfrmenu dale ménit pouze
podle otaceni ovladaci packy.

Pro pfechod k automatickému
ovladani je nutno packu pfiklopit k télu |
pohonu (viz obr.1). e

A Pohon je z vyroby dodan s packou Obr. 1

v poloze ,,manualni ovladani“ !!!

Automatické Manualni
ovladani ovladani

POZOR!!! Je-li ovladaci packa pohonu v poloze pro rué¢ni ovladani, je zaroven
deaktivovana i hgvarijni fgnkce, je-li ji pohon vybaven, a veskeré zmény
polohy se déji VYHRADNE ruéné pomoci ovladaci packy ruc¢niho ovladani.

OVLADACIHO SIGNALU, NENi-LI POHON KOREKTNE NAINSTALOVAN
NA ODPOVIDAJICIiM VENTILU.

UPOZORNENI!!! Poté, co bude ukonéen rezim ruéniho ovladani (packa se prepne
do pozice pro automatické fizeni), provede pohon vzdy nejdrive proces kontrolni
kalibrace krajnich poloh a teprve poté zaéne reagovat na povely ridiciho

systému.

' JE STRIKTNE ZAKAZANO PRIPOJOVAT POHON K NAPAJENiI NEBO ZDROJI

Vnéjsi rozmeéry pohonu a povolené montazni polohy

O N

Tkap > +60°C

Tkap < +60°C

¥

Pfi montazi musi byt montazni poloha ventilu a
pohonu vzdy volena tak, aby za zadného
provozniho stavu nemohlo dojit k prehrati nebo

k podchlazeni elektroniky pohonu prenosem tepla
nebo chladu z okoli, potrubi nebo ventilu

na pohon, stejné tak jako ke kondenzovani
vzdusné vihkosti na nebo uvniti pohonu!
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HYDRONIX (prislusi k pohoniim fady MVE 5xx)

Navod na instalaci pohonu

1.

i

Nejdfive zkontrolujte, Ze ventil, na ktery budete pohon instalovat neni ani pfilis
horky, ani pfili§ studeny.

Zkontrolujte, Zze dfikem ventilu Ize bez vyrazného odporu plynule pohybovat v celém
rozsahu zdvihu ventilu (viz obr. 1).

Zkontrolujte, Ze ovladaci packa pohonu je v poloze pro rucni ovladani (viz obr. 2).
Natocte rukou na drik ventilu nejdfive zajiStovaci matici vroubkovanim nahoru az na
konec zavitu a poté 4-hrannou matici pouze tak, aby konec zavitu na dfiku ventilu
byl zarovnan s horni hranou 4-hranné matice. Prostor mezi 4-hrannou a zajiStovaci
matici musi byt dostatecné velky pro nasunuti vodiciho tfrmenu pohonu

Pomoci ovladaci packy rucniho ovladani pohonu (viz. obr. 2) a pohybem dfiku ventilu
(viz obr. 1) nastavte vzajemnou polohu tak, aby jste lehce nasadili vodici tfrmen
pohonu na dfik ventilu (cela sestava je vidét na obr. 3) a cely pohon upevnéte pomoci ,,U"
tfrmenu a dvou matic do osazeni na bonetu ventilu (rozklad celé sestavy je vidét na obr.4).
Usadte celou sestavu k sobé a pomoci klice SW13 dotahnéte ,U“ tfrmen dvéma
zajisStovacimi maticemi tak, aby spojeni bylo zcela pevné.

Nasledné klicem SW13 zajistéte vodici tfrmen pohonu pomoci zajiStovaci matice.

. Indikator

I koncové

A A polohy

E;_ |4 ] :

Vodici timen |/ /ﬁ j

Zajist'ovaci matice T 4-hranna matice

\ _/

Po dotazZeni zajistovacich matic na "U" trmenu a dfiku pohonu je pohon spojen s ventilem a je

jej mozno v tomto okamziku ovladat ruéné (viz obr. 2 vySe) a nyni mizete pfistoupit
k elektrickému pfipojeni pohonu.
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Elektrické pripojeni pohonu

Elektrické pfipojeni pohonu se déje pfes svorkovnici pfistupnou po demontazi vika pohonu
zajisténého Sroubem s kfizovou hlavou (viz obr. nize)

/ Zapoieni elektrické svorkovnice\

V+ U Y M Y1 Y2 Ln L1
v A A

oV

*
Lldln .24Vac/dc

LA pouze pii napajeni 24Vac

- /

Svorka Popis Funkce Typ a rozmér vodicu Maxir\z)é‘;?é’edélka

L1 24Vac/Vdc L AWG16

Napajeni pohonu | MVE 5xx(S) (min 1,0mm? max 1,5mm?) 75m

Ln oV MVE 5xx (S)R 1,5mm?

Y 0~10Vdc e AWG20

M ov (spolec":ny) Spojité fizeni (min 0,5mm?; max 1,5mm?) 200m

Y1 Otevirat

Y2 Zavirat Tribodové Fizeni _ AWG20 200m
- - (min 0,5mm?; max 1,5mm?)

Ln 0V (spole¢ny)

V+ 16Vdc Vystupni napéti AWG20 200
M ov (spoleén)'/) (max proud. 25mA) (min 0,5mm?; max 1,5mm?) m
U 2~10Vdc Zpétné hlaseni AWG20 200m
M ov (spolec":ny) polohy (min 0,5mm?; max 1,5mm?)

Svorky Ln a M jsou vnitfné propojeny.

Pohony fady MVE jsou vybaveny jednocestnym usmériiovac¢em. Nesméji byt proto
pouzity pro napajeni spotrebi¢i vyzadujicich dvoucestny usmérnovac.

Modul koncovych mikrospina¢tii DMVE:
(pfiplatkové pfislusenstvi)

Popis funkéni zavislosti modulu DMVE
na velikosti fidiciho signalu.

Ridici signal (Y) Relé KC1 Relé KC2

0~0,5V KC1naK2 | KC2naK3

0,5~9,5V KC1naK1 | KC2naK3

9,5V~10V__ | KC1 na K1 | KC2 na K4
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Nastaveni sméru pohybu pfi aktivaci havarijni funkce:

(plati jen pro verze s havarijni funkci ,,R“)

Je-li pohon vybaven modulem havarijni funkce, tak
se nastaveni provadi pomoci propojky (Jumperu) a
to tak, Ze je-li pozadavek, aby dfik ventilu pfi
havarijnim uzavfeni vyjel z téla ventilu ven, tak
jumper rozpojim a je-li pozadavek, aby

pfi havarijnim uzavieni ventilu zajel dfik ventilu do
téla ventilu, tak jumper spojim.

Jumper nastaveni sméru —}

pohybu pii vypadku napajeni
=
Stavové diody TC':J:
havarijni funkce (HF)
Jumper rozepnut Jumper sepnut
Timen jede nahoru Timen jede doll

Jumper je umistén na desce havarijni
funkce vedle informacnich LED diod
(viz obrazek vlevo).

Superkondenzatory

Havarijni funkce neni uréena pro provozni uzavirani !!!

Pri odpojeni napajeni pohonu se po jeho obnoveni vZdy provede nejdfive nabiti
superkondenzator( a teprve po jejich plném nabiti se provede kontrola krajnich poloh, coz
ma za nasledek Ze po dobu nabijeni superkondenzatord a po dobu provadéni automatické

kontroly krajnich poloh pohonu, nebude pohon reagovat na Z2adné povely z fidiciho

systému.
Pozn.: Je-li, napf. u jednoduchych RS jako ochrana proti pfehiéti okruhu pouZit dvoustavovy prepinaci termostat, pouZije se vZdy kontakt
z termostatu pouze pro preruseni ridiciho signalu pohonu (pfi aktivaci termostatu bude mit fidici signal pro pohon hodnotu 0Vdc pfipadné

povel uzavfit je-li pohon fizen 3-bodové, coz povede k okamZzitému uzavrieni ventilu). Po odeznéni poruchy (a po jejim odblokovani, je-li
vyZadovano), dojde k okamzitému obnoveni Fidiciho signalu do pohonu a pohon neprodlené za¢ne reagovat na povely fidiciho systému.

f Méjte na paméti, Ze pri Eastém odpojovani napajeni pohonu bude dochazet vzdy po kazdém obnoveni napajeni f

k prodlouzeni reakéni doby vlivem nabijeni superkondenzator( a rekalibrace pohonu (viz popis vySe) coz zaroveri
bude mit za nasledek zvyseni opotfebeni vykonovych Easti elektroniky pohonu a téz ke zkracovani Zivotnosti
elektroniky pohonu a superkondenzatord..
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Povolené varianty elektrického zapojeni pohonu:

Ovladani tribodové - DIP2=0ON (floating control)

(Pri oviadani 3-bodovém potrebujete k propojeni pohonu s requlatorem minimalné 5 vodicu
(2 pro napajeni pohonu a 3 pro jeho oviadani).

Tribodoveé fizeni Tiibodove fizeni
24Vac ' 24 Vac [ 24 Vdc
Regulator (*) MVEL Regulétor (%) MVE|
Cotvira Y1 LI _ | otvira vy LT
| zavira Y2 "'-_._%a..v_ir.a'_‘YQ
Ln | | Ln
5 _ T i

Pohony fady MVE jsou vybaveny jednocestnym usmériiovaéem. Nesméji byt proto pouzity pro napajeni spotiebi¢i vyzadujicich dvoucestny usmériiovaé.

Ovladani pfi tfibodovém fizeni je povoleno pouze pomoci bezpotencialovych kontaktu.

V pfipadé, ze regulator je vybaven polovodiCovymi vystupy a / nebo Ize pfedpokladat mozné
naindukovani parazitniho napéti z externich zdroji do kabell, musi byt tyto vnéjsi vlivy
vhodnym zpUsobem eliminovany (napi pouzitim stinénych kabeli, pfipadné pouzitim oddslovacich relé)

Ovladani spojité - DIP2=OFF (modulated control)

(Pri ovladani spojitém potfebujete k propojeni pohonu s requlatorem minimalné 4 vodice
(2 pro napajeni pohonu a 2 pro jeho oviadani).

Spojité rizeni (0~10Vdc)

24Vac\24Vdc
Regulator VE
L1
Signal + Y
Signal - M
Ln
ov

V pfipadé, Ze Ize pfedpokladat mozné naindukovani parazitniho napéti z externich zdroji do
kabell, musi byt tyto vn&jsi vlivy vhodnym zplasobem eliminovany (napr pouzitim stinénych kabeld)
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Popis vyznamu a nastaveni prepinacu DIP

OFF ON Vysvétlivky
DIR = REV 1 zajizdi vyjizdi Smér pohybu tfmenu pohonu pfi uzavirani
MOD M NG 2  spojité tfibodoveé Zpusob ovladani
5.5 zg ;F?o 3 - sekvengni Spojité ovladani sekvenéné
0-52-6 o0 15-10.6-10 (jen pro DIP2=’OFF, ’DIP6=OF‘I'-')'
- lom—|4-20 mA 4  o~10Vv 2~10V Rozsah ovladaciho napéti (piP2=0FF)
AUTO e MAN 5 o0-~5v,2~6V 5~10V; 6~10V  Rozsah ovladaciho napéti (DIP2=OFF a DIP3=ON)
6 2~10v 4~20mA ZpUsob spojitého Fizeni
(pouze, je-li DIP2=OFF, DIP3=0FF a DIP4=0N)
7 provoz kalibrace Provozni rezim pohonu

Popis nastavovacich funkci pohonu

Pohon je dodavan ve stavu, kdy vSdech sedm DIP pfepinacu je v poloze ,OFF*.

DIP1 Smeér uzavirani ventilu
Pro spravnou funkci regulace je nutné vzdy nastavit smér uzavirani ventilu.

DIR Ventil uzavira, kdyz kuzelka jede nahoru (tfmen pohonu zajizdi do téla pohonu)
REV Ventil uzavira, kdyz kuzelka jede doll (tfrmen pohonu vyjizdi z téla pohonu ven)
Zpétné hlaseni polohy (U) DIP1=OFF DIP1=ON
D — =2V : — =10V
m— =10V — =2V
DIP2 Zpusob ovladani
Pohon je mozno ovladat spojitym signalem a nebo pulsné (tfi-bodovym fizenim)
MOD Pohon je ovladan spojitym signalem 0(2)~10V pfipadné 4~20mA (Y [+]; M[-])
INC Pohon je ovladan pulsné tfi-bodovym signalem
pohon otvira (spojen Y1 s Ln)
pohon zavira (spojen Y2 s Ln)
Zpusob fizeni pohonu DIP2=0ON =IN

DIP2 = OFF = MOD -

_— QT
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DIP3 Sekven¢ni Fizeni (plati jen, je-li DIP2=OFF, DIP6=OFF)
Pri pouziti sekvencéniho fizeni muzete ovladat dva pohony jednim spole¢nym analogovym signalem

Pohon je ovladan spojitym signalem 0~10V resp. 2~10V
SEQ Pohon je ovladan polovinou rozsahu spojitého Fidiciho signalu (podle nastaveni DIP5)

Pokud nechcete pouzit sekvencni fizeni, MUSI byt prepinaé DIP3 pfepnut na ,OFF*.

DIP4 Rozsah ridiciho signalu (plati jen, je-li DIP2=OFF)

Pri pouziti spojitého fizeni timto pfepinacem urcujete rozsah ridiciho signalu

0~10V Pohon je ovladan spojitym signalem 0~10V

2~10V Pohon je ovladan spojitym signalem 2~10V

DIP5 Rozsah c¢asti ridiciho signalu (plati jen, je-li DIP2 a DIP6 OFF a zaroven DIP3=0ON)

PFi pouziti spojitého fizeni v sekvenénim rezimu timto prepinacem urcujete rozsah &asti ridiciho
signalu, ktery bude pro dany pohon pouZit (napi. DIP2=OFF, DIP3=0ON, DIP4=0ON, DIP5=0OFF, DIP6=0OFF
znaci, Ze pohon bude regulovan spojitym signalem v rozsahu 2~6V).

0~5V (2~6V) Pohon je ovladan spojitym signalem 0~5V (DIP4=0OFF) nebo 2~6V (DIP4=0ON)
5~10V (6~10V) Pohon je ovladan spojitym signalem 5~10V (DIP4=0OFF) nebo 6~10V (DIP4=0ON)

DIP6 Zpusob Fizeni pohonu (plati jen, je-li DIP2=OFF a zarover DIP3=OFF a DIP4=ON)
Pri spojitém Fizeni uréuje, bude-li pohon fizen napétovym nebo proudovym signalem.

Pohon je ovladan napét'ové spojitym signalem 2~10V

4~20mA Pohon je ovladan proudové spojitym signalem 4~20mA
DIP7 Stav (rezim) pohonu

Tento pfepinaC se pouzZiva pouze pfi udrzbé a nastavovani pohonu.

Chcete-li provést ruéné kalibraci, prepnéte na okamzik DIP7 do polohy ,ON* a az se zacne pohon
pohybovat, tak prepnéte DIP7 zpét do polohy ,,OFF*,

Po provedeni kalibrace obou uvrati (koncovych poloh), bude pohon reagovat na fidici signal.

Po dobu kalibrace stridavé blikaji obé informacni LED diody pohonu (¢ervena i zelena a pohon
nereaguje na ridici signal).

AUTO Pohon je v rezimu provoz a reguluje podle fidiciho signalu,
Pri neoéekavanych situacich (docasna blokace ventilu, zdvih mimo zkalibrované hodnoty)
se vzdy po cca 10 sec provede automaticka rekalibrace)
MAN Pohon zlistava v rezimu ruéni kalibrace
coz znaci, Ze pfi vzniku neoCekavané situace (napi. viz vyse) pohon nebude provadét
zZadné automatické rekalibrace.
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Informaéni LED diody

Informacéni LED diody pohonu - diagnostika poruchovych stavu pohonu

(prislusi k pohoniim fady MVE 5xx)

No.| LED Porucha kdy maze Chovni pohont Typickd D°§§§?.f§"y
nastat DIP7 = OFF DIP7 = ON pric¢ina odstranéni
Pohon se 2x bez Pohon se 2x bez
uspéchu pokusil uspéchu pokusil provést . -
Pfi kalibraci kalibrovat zdvih. kalibraci zdvihu. Zdvin ventil je
zdvihu byl . Pohon presel do vychozi | Pohon pfeSel do vychozi ) Odpojte
[ ] ) o Kalibrace / . ; 5mm nebo je L
diagnostikovan ; polohy a nereaguje polohy a nereaguje Sip ¥ . napajeni a
1 prvni pouzit Spatny
skute€ny zdvih 2ix ¢ na Fidici signal. na fidici signal. opétovné jej
sviti e spusténi 5 . D o typ -
nizsi nez Nebyla uloZzena nova V pohonu zistava Finoiovaciho zapnéte
5 mm hodnota kalibrace ulozena plvodni P gdzja téru
zdvihu, protoze zdvih hodnota kalibrace P
ventilu je pfilis maly zdvihu.
Pohon prekrogil Pohon prekrogil
maximalni konstrukéni maximalni konstrukéni
- zdvih 60mm. Pohon se zdvih 60mm. Pohon se Zdvih ventilu ie
Byl . 2x bez uspéchu pokusil 2x bez uspéchu pokusil | ventiu ) Odpoijte
. N Kalibrace / N ; ) . . . . . vysS8i nez S
2 rychle diagnostikovan ; provést kalibraci zdvihu. provést kalibraci zdvihu. . napajeni a
s : vxi o prvni Ly . ., Ly . . | 60mm nebo je . L
blika zdvih vy$Si nez wax i Pohon preSel do vychozi | Pohon pfesel do vychozi . opétovné jej
spusténi ) ) pohon odpojen «
C] 60 mm polohy a nereaguje polohy a nereaguje od ventilu zapnéte
na fidici signal na fidici signal. Pohon
Pohon neni zkalibrovan neni zkalibrovan s
s ventilem. ventilem.
Pohon se 5x pokusil
Neocekavané Pohon se 5x pokusil uvo[n|t Za? I’ovkovany' ZkontrgIUJte
i . . ventil. (Sviti cervena . ventil a
zablokovani . uvolnit zaseknuty pohon < Zaseknuty I .
3 - S Provozni . - LED). Pohon neulozil . spojeni ventil-
uvnitf - a po 10 sekundach ulozil X o (zablokovany)
rychle . . rezim - nové krajni polohy, ale . pohon a
s kalibrovaného pohon novou krajni . ventil v
blika . za 60 sekund se pokusi upravte Fidici
zdvihu polohu.. . C o
provést znovu signal
odblokovani ventilu.
Pohon presel pomal’ym Pohon preSel pomalym .
posunem do nové osunem Uvolnéné nebo
koncové polohy. pos . zadné spojeni Zkontrolujte
Po deseti vtefinach bez do nové koncové dfiku ventilu | spojeni venti-
[ ] Zdvih je delsi Provozni > polohy. poJ
4 5 o . - pohybu pohon ulozil . < s pohonem pohon a
nez ofekavany rezim Po 10 sekundach vSak v s
rychle novou koncovou polohu < nebo upravte Fidici
blika (Po dobu téchto pohon neuloZil poskozeny signdl
M . nastaveni nové koncové )
10 sekund Cervena oloh ventil
dioda svit) polony.
1. Spatna
i i velikost
5 - Nizké napdjeci Provozni f Poho? blljde dale - f Poho? brde dale - transformatoru | Opravte zdroj
omalu napéti resim ungovat, ale nezarugi ungovat, ale nezarugi napéjeni
pbliké deklarované sily deklarované sily 2 nestabilni
napéti
1. Spatna
- . . velikost
6 Vysoké napajeci Provozni f Poho? brde dale o f POhO? brde dale . transformatoru Opravte zdroj
pomalu napéti resim ungovat, ale nezarugi ungovat, ale nezarugi napéjeni
blika deklarované sily deklarované sily 2 nestabilni
napéti

-
B3

Ref.: N-MVES5xx

c¢ervena LED dioda
zelena LED dioda
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Informacéni LED diody pohonu - provozni diagnostika pohonu

(spodni deska)
No LED Stav pohonu
1 | sviti = Pohon je v krajni poloze
2 | blika = Pohon se pohybuje nebo se nach§2| v poloze mezi krajnimi
polohami
stfidavé [ ] 4L . . - . ,
3 blikaji =] Pohon provadi kalibraci a/nebo pfechazi do vychozi polohy
s cviti D Je aktivovano rucni ovladani. Pohon nereaguje na ridici
4 | obé sviti L - ! o
=2 signal. POZOR !!! Pohon je stale pod napétim.
obé blikaji B Pohon ma aktivni havarijni funkci
5 J
spole¢né = [plati jen u verze s havarijni funkci (R)]
;. - ¢ervena LED dioda
) - zelena LED dioda

Informaéni LED diody modulu havarijni funkce- provozni diagnostika HF
(horni deska) — plati jen pro verze s havarijni funkci (R)

No LED Stav modulu havarijni funkce

1 B3 sviti Superkondenzator je pfipraven

2 | @B sviti Superkondenzator se vybiji nebo nabiji
3 Zadna nesviti Superkondenzator je zcela vybity
;e - éervena LED dioda

&2 - zelena LED dioda

Pozn.: Po dobu nabijeni superkondenzatoru (cca 3 minuty) je pohon bez jakékoliv odezvy a pohybu.

Obsluha a udrzba pohonu

Pohon je bezudrzbové zafizeni a nevyZaduje pravidelnou udrzbu.
Bude-li potfeba pohon odpojit nebo zkontrolovat spoje (vyména ventilu, revize zafizeni a

pod) je nutno v8echny prace, vyjma testu funk&nosti, provadét pfi odpojeném napajeni a
pfi uzavifenych sekcnich armaturach.
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Omezena zaruka

Nerespektovani doporu€eni uvedenych v navodu na instalaci, uvedeni do provozu a pouZiti
bude mit za nasledek pfi pfipadném poskozeni ventilu ztratu zaruky.

Zejména se jedna o pfipady poSkozeni &i zni€eni pohonu nevhodnou montazi (zejména
montaz pohonu pod ventil nebo v prostorach s kondenzujici vihkosti), zate€eni kapaliny do
pohonu, mechanické poskozeni plsobenim vnéjsi sily a pouzitim jiného, nez doporuc¢eného
ventilu nebo poskozeni pohonu nerespektovanim montazniho postupu platného pro pouzity
typ ventilu.

Vyrobce si vyhrazuje pravo ménit parametry svych vyrobkii bez pfedchoziho upozornéni Strana 12z 12
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